BASKENT UNIiVERSITESIi MUHENDISLiK FAKULTESI
ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLIGI 2026-2027 GUZ YARIYILI
EEM/EEE 493 BiTIRME PROJESI DERSi PROJE KONULARI

Ogrenci ) .
No | Proje Adx Damisman Ogretim Uyesi
Sayisi
1 Ug Boyutlu (3B) Namlu Denetim Sistemi (NDS) 3 Prof. Dr. Sedat Nazlibilek
Hareketli Platform Temelli Kamera ile 2 Boyutta Bant Ustii ) Prof. Dr. Sedat Nazlibilek
2 T1bbi Cihaz Tespiti Tasarimi1 Dog. Dr. Onur Kogak
. . . Prof. Dr. Sedat Nazlibilek
3 UV Destekli RF — Vakum Kurutma Sistemi Tasarimi 2
Dog. Dr. Onur Kogak
4 DC Motor Tabanli Hedef Tespit Sistemi 3 Prof. Dr. Hamit Erdem
5 er.od.enetleylc1 Tabanli Makine Ogrenme Uygulamalar 3 Prof Dr. Hamit Erdem
Gelistirme
6 Theremin Miizik Aletinin Gelistirilmesi 3 Prof. Dr. Sitk1 Cagdas Inam
7 Ultrasonik Heterodin Interferometre 3 Prof. Dr. Sitk1 Cagdas Inam
4 Bolgeli (four-quadrant) Kaynak-Olgiim Birimi (SMU) 3 Dog. Dr. Emrah Sarica
8 Prototipi Tasarimi ve Uygulamasi )
Prof. Dr. Ismail Cengiz Kogum
0 Goru.n.tu Tabanli Insan Aktivite Tanima ve Acil Durum 2 Dog. Dr. Selda Giiney
Tespiti
10 Kontrollii Goruntuleme' Haznesinde Cok M(?d'lu Atik 4 Dog. Dr. Selda Giiney
Siniflandirma: Akilli Geri Doniisiim Kutusu Prototipi
” Kritik Tesisler 1(;.1n O.tonom Insansiz Hava Araci Karsiti 4 Dog. Dr. Selda Giiney
Nokta Savunma Sistemi
B CllF lfeTnserlTnn erken teshisi ic¢in goriintiileme sisteminin 3 Dog. Dr. Serap Altay Arpali
gelistirilmesi
13 | Tam otomatik kontrol edilebilir market arabasi 3 Dog. Dr. Serap Altay Arpali
14 | Ormanlar ve parklar i¢in tam otomatik ¢&p toplama robotu 3 Dog. Dr. Serap Altay Arpali
PPG, EKG ve PCG Veri Fiizyonu ile AI Tabanh 3 Dr. Ogr. Uyesi Deniz Karagor
15 Kardiyovaskiiler Anomali Tespiti Sistemi
Dog. Dr. Onur Kogak
16 .Yaz111m Tanimli Radyo (SDR) Tabanli FMCW Radar ve 2 Dr. Ogr. Uyesi Hayrullah Yildiz
IHA Mikro-Doppler Tespit/Takip Sistemi
Yo6n Bulma Sisteminde Kullanilacak Luneburg Lens ve e
17 | Genis Bantli Collinear Yapida Cubuk Anten Tasarimi, 3 Dr. Ogr. Uyesi Hayrullah Yildiz
Uretimi ve Testleri
18 | Dijital Ikizli Pervaneli Sarkag ve Agisal Konum Kontrolii 3

Dr. Ogr. Uyesi Biilent Irfanoglu




19 | Entegre Devre Robotik Tagima-Yerlestirme Sistemi 3 Dr. Ogr. Uyesi Biilent frfanoglu

20 | Ziplayan Robot ve Yonelim Kontrolii 3 Dr. Ogr. Uyesi Biilent irfanoglu
Kanal Kestirimi Ve Esitleme (Equalization) Iigeren OFDM

21 | Tabanli Sayisal Haberlesme Sisteminin Tasarimi Ve 3 Dr. Ogr. Uyesi Yasar Nuri Sevgen
Gergeklestirilmesi
Otonom Yangin Algilama, Yangin Kaynag Yon Kestirimi . .

22 | Ve Merkezi Veri Aktarim Sisteminin Tasarrmi Ve 3 Dr. Ogr. Uyesi Yasar Nuri Sevgen
Gergeklestirilmesi

23 Kanal .K.ahtesme Dayali Uyarlana.lb'lhr QFDM Haberlesme 3 Dr. Or. Uyesi Yasar Nuri Sevgen
Sisteminin Tasarimi Ve Gergeklestirilmesi
Mobil Otonom Hizmet Platformu Fotokatalitik Filtre Faydal 3 Dr. Ogr. Uyesi Giilsah Demirhan Aydin

24 -
Yiiki Entekrasyonu Tasarimi Dog. Dr. Onur Kogak

25 | Indoor Navigation System 3 Dr. Ogr. Uyesi Murat Eren

26 | UAV no GNSS Navigation System 3 Dr. Ogr. Uyesi Murat Eren

27 Nfdmlulu Sllahlarln atislar aras1 otomatik yonelim kontrolii ve 3 Dr. Ogr. Uyesi Murat Eren
diizeltmesi

28 | Akalli Skolyoz Tespit ve Izleme Sistemi 3 Dog. Dr. Onur Kogak
Kapali Ortamlarda UWB Tabanl Iki Boyutlu Arag o .

29 | Konumlandirma ve Takip Sisteminin Tasarimi ve Deneysel 3 Ogr. Gor. Dr. Hande Bakiler
Degerlendirilmesi
Acik Alanda GNSS’den Bagimsiz UWB Tabanli U¢ Boyutlu

30 | Konum Belirleme Sistemi: Referans Diigiim Yerlesiminin 3 Ogr. Gor. Dr. Hande Bakiler
Optimizasyonu ve NLOS Etkilerinin Deneysel incelenmesi
Diigiim Arizalarina Dayanikli ve Kendini Yeniden . )

31 | Yapilandirabilen nRF24L01 Tabanli Kablosuz Sensér ve 3 Ofr. Gor. Dr. Hande Bakiler

Kontrol Agmin Tasarimi

ONEMLI NOTLAR:

Ogrencilerin sekreterlikten/béliim internet sayfasindan temin edecekleri Proje Tercih Formunu
doldurarak, en ge¢ 01/10/2026 Persembe giinii saat 10:00’a kadar Elektrik-Elektronik Miihendisligi
Bolum Sekreterligine teslim etmeleri gerekmektedir. Bitirme projeleri takim projeleri olup,
yapilacak is ve islemlerin aciklandigi proje o©neri formlari proje danismanlarindan
edinilebilir/sorulabilir. Ogrencilerin, proje 6neri formlarini inceleyerek ve ilgili danismanlarla
goruserek tercih yapmasi onemlidir. Tercihler, yukaridaki listede yer alan proje numaralarn ve
isimleri kullanilarak yapilacaktir. Proje igerigindeki islemlerin, proje takiminda yer alan hangi
o6grenci tarafindan vyapilacagi, tercih islemi bittikten sonra, proje danismani tarafindan
belirlenecektir.

Yapilan tercihlere gére ogrencilere atanan projeler 01/10/2026 Persembe giinii saat 16:30 da
bolim web sayfamizda ilan edilecektir. Ogrencilerimizin projeleri yiiriitebilmeleri igin,
atandiklan projelerin danismanlarina agilan EEM /EEE subelerine Ders Ekle-Sil tarihinde
(02/10/2026 Cuma ) kayit olmalari gerekmektedir.




